An dieser Experimentier-
plattform fir Miniroboter mit
Kameratberwachung und 3-
Achsen-Lineareinheit lernen
Studenten.

Mehrere Kameras zeichnen
den Versuchs-aufbau auf. In
der Kombination mit der 3-
Achsen Lineareinheit lassen
sich alle Versuche analysieren
und reproduzieren.

Der gesamte Aufbau ist in
Zusammenarbeit mit den
Studenten und Professoren
entstanden.



